
 
 

T – Tempo di volo R – Gittata 
Moto nel verso 

dell’asse x 
Moto nel verso 

dell’asse y 
Componenti della 
velocità iniziale (tempo per atterrare) 

Distanza orizzontale percorsa 
prima di atterrare 

y – altezza massima 
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Si pone: 0=y  
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Si sostituisce T: 

Raggiunta quando la componente y 

della velocità diventa nulla: 0=yv  

In questo punto, il tempo è: 
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Lo sostituisco nell’espressione di y: 
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- t = 0: l’istante della partenza 
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In orizzontale, tvx ϑcos0=  
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Quella di partenza 
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Massima gittata possibile per 
un angolo di ampiezza 
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